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เปิดเคู่รือ่ง

ยกขดลวดขึน้และลง
เป็นเวลา 10 วนิาที

เร ิม่ืการตรวจจบั

การเร ิม่ืตน้ใช้ง้าน
เนือ้หาในสว่นนีจ้ะอธบิายวธิกีารตัง้คา่เครือ่งตรวจจับโลหะอยา่งครา่วๆ เพือ่ใหเ้ริม่การตรวจหา 
ไดอ้ยา่งรวดเร็ว พรอ้มอธบิายวธิกีารระบแุละปรับคา่ฟังกช์ัน่หลกัของเครือ่งตรวจจับโลหะ

1

การต ัง้คู่�าเร ิม่ืตน้จากโรงงาน
การตัง้คา่เริม่ตน้จากโรงงานเหมาะสำาหรับการตรวจหาโลหะใน 
สภาพแวดลอ้มสว่นใหญ ่และเป็นตวัเลอืกทีเ่หมาะสมเพือ่สำาหรับผูใ้ช ้
ทีต่อ้งการตรวจหาโลหะไดโ้ดยไมต่อ้งปรับคา่ของเครือ่งตรวจจับโลหะ
ดว้ยตนเอง

การเริม่ใชง้านทนัทจีะใหป้ระสทิธภิาพดทีีส่ดุเมือ่ใชก้ารตัง้คา่เริม่ตน้
จากโรงงานดงันี:้

`	คู่วามืไวในการตอบสนอง: อตัโนมตัิ
`	ประเภทพืน้ดนิ: ตรวจหาโลหะยาก

การรเีซ็ตกลบัไปเป็นคู่�าจากโรงงาน
การรเีซต็กลบัไปเป็นคา่จากโรงงานสามารถใชเ้พือ่เรยีกคนืการตัง้คา่
เริม่ตน้จากโรงงานไดต้ลอดเวลา

1. ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่เครือ่งตรวจจับโลหะปิดอยู่

2. กดปุ่ มเปิด/ปิดเครือ่งคา้งไวเ้ป็นเวลา 7 วนิาที

3. เมือ่ทำาการรเีซต็กลบัไปเป็นคา่จากโรงงานเรยีบรอ้ยแลว้ จะมเีสยีง
ยนืยนัดงัขึน้พรอ้มกบัแสดงขอ้ความ ‘FP’ (ยอ่มาจาก Factory 
Preset หรอืการตัง้คา่ลว่งหนา้จากโรงงาน)

    ‘FP’ จะปรากฏขึน้เมือ่การรเีซต็กลบัไปเป็นคา่จากโรงงาน 
        เสร็จสมบรูณ์

การตรวจจบัทีร่ะดบัคู่วามืลกึสง่สดุ
การตรวจจับทีร่ะดบัความลกึสงูสดุสามารถทำาไดเ้มือ่เปิด 
ใชง้านขดีจำากดัความถีเ่สยีง ซึง่สามารถสลบัการเปิด/ปิด 
ขดีจำากดัความถีเ่สยีงไดด้ว้ยการกดปุ่ มประเภทพืน้ดนิ

สำาหรับขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัการใชง้านขดีจำากดัความถีเ่สยีง  
เมือ่ตอ้งการปรับความไวในการตอบสนองดว้ยตนเองเพือ่ใหต้รวจจับ 
ไดล้กึทีส่ดุ โปรดดทูีห่วัขอ้ "ความไวในการตอบสนองแบบกำาหนด
เอง" (หนา้ 12)

การเร ิม่ืใช้ง้านทนัที
ขอแนะนำาใหท้ำาการตัง้คา่เป็นคา่เริม่ตน้จากโรงงานกอ่นที ่
จะดำาเนนิขัน้ตอนการเริม่ใชง้านทนัท ี

2

3

100 mm (4")

10 s
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การคู่วบคู่มุื

1. การคู่วบคู่มุืดว้ย 
Bluetooth®

เปิดใชง้าน Bluetooth® เพือ่เชือ่มตอ่หฟัูงแบบไรส้าย (หนา้ 7)

เริม่ตน้โหมดจับคู ่Bluetooth® เพือ่เชือ่มตอ่หฟัูง Bluetooth®  
(กดปุ่ มคา้งเป็นเวลาอยา่งนอ้ย 2�5 วนิาท)ี (หนา้ 7)

2. ปุ� มืปรบัไฟส�องพืน้หลงั เลอืกระดบัความสวา่งของไฟสอ่งพืน้หลงั ไดแ้ก ่สงู, ปานกลาง, ตำา่ 
และปิด

3. ปุ� มืเปิด/ปิด สำาหรับเปิด/ปิดเครือ่งตรวจจับโลหะ

เรยีกคนืการตัง้คา่เริม่ตน้จากโรงงาน (กดปุ่ มคา้งไวเ้ป็นเวลาอยา่งนอ้ย 
7 วนิาทขีณะปิดเครือ่ง) (หนา้ 3)

4. ปุ� มืปรบัคู่วามืไว 
ในการตอบสนอง

ปรับระดบัความไวในการตอบสนอง (หนา้ 12)

5. ประเภทพืน้ดนิ สลบัตวัเลอืประเภทพืน้ดนิระหวา่งพืน้ดนิปกตกิบัพืน้ดนิตรวจหาโลหะ
ยาก (หนา้ 15)

สลบัการตัง้คา่ระหวา่งเปิด/ปิดขดีจำากดั (กดปุ่ มคา้งไวเ้ป็นเวลาอยา่งนอ้ย  
2�5 วนิาท)ี (หนา้ 22)

6. การตดัสญัญาณรบกวน เริม่กระบวนการตดัสญัญาณรบกวน (หนา้ 13)

เมือ่เชือ่มตอ่ขดลวด Double‑D จะสามารถเลอืกสลบัโหมด Double‑D 
ซึง่ประกอบดว้ยการตดัสญัญาณรบกวนจากคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) 
และการตดัสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้าได ้(กดปุ่ มคา้งไว ้
เป็นเวลาอยา่งนอ้ย 2�5 วนิาท)ี (หนา้ 21)

7. ปุ� มืปรบัระดบัเสยีง ปรับระดบัความดงัของเสยีง

8. Quick‑Trak กดปุ่ มปรับสมดลุพืน้ดนิแบบ Quick‑Trak คา้งไวเ้พือ่ทำาการปรับสมดลุ
พืน้ดนิ (หนา้ 16) 

http://minelab.com
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จอแสดงผล
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1. ไฟแสดงสถานะ 
Bluetooth®

แสดงสถานะใหท้ราบวา่มกีารเปิดใชง้านระบบเสยีงแบบไรส้าย 
Bluetooth® อยู ่(หนา้ 7)

Bluetooth® Qualcomm® aptX™ 
Low Latency

Bluetooth มาตรฐาน

2. ไฟแสดงสถานะโหมืด 
Double‑D

จะแสดงขึน้เมือ่ใชง้านขดลวด Double‑D เทา่นัน้ (หนา้ 21)

การตดัสญัญาณรบกวนจาก
คลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI)  
(คา่เริม่ตน้)

การตดัสญัญาณรบกวนจาก
พืน้ดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า

3. ไฟแสดงสถานะ 
ไฟส�องพืน้หลงั

แสดงสถานะใหท้ราบวา่ไฟสอ่งพืน้หลงัทำางานอยู่

4. ประเภทพืน้ดนิ แสดงประเภทพืน้ดนิทีเ่ลอืก (หนา้ 15)

ตรวจหาโลหะยาก (คา่เริม่ตน้) ปกติ

5. การตดัสญัญาณรบกวน กะพรบิเมือ่การตดัสญัญาณรบกวนทำางาน (หนา้ 13)

6. การเช้ือ่มืต�อหฟ่งั แสดงสถานะใหท้ราบวา่เชือ่มตอ่หฟัูงแลว้ (หนา้ 7)

เชือ่มตอ่กบัหฟัูง Bluetooth® เชือ่มตอ่กบัหฟัูงแบบมสีาย

7. ขอ้ผดิพลาด แสดงใหท้ราบวา่ระบบเกดิขอ้ผดิพลาด (หนา้ 23)

8. ระดบัเสยีง แสดงระดบัเสยีงของเครือ่งตรวจจับโลหะ

9. ระดบัคู่วามืไว 
ในการตอบสนอง

แสดงระดบัความไวในการตอบสนอง

ระดบั 1 ถงึ 10 เป็นการตัง้คา่ดว้ยตนเอง (หนา้ 12) 
ระดบั 11 และ 12 เป็นการตัง้คา่อตัโนมตั ิไดแ้ก ่"อตัโนมตั"ิ  
และ "อตัโนมตั+ิ" (หนา้ 11)

10. ระดบัแบตเตอรี่ แสดงระดบัแบตเตอรีปั่จจบุนั

http://minelab.com
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แบตเตอรี่
GPX 6000™ มแีบตเตอรีล่เิธยีมไอออนแบบชารจ์ไดใ้หม้าพรอ้มในชดุ  
ขอแนะนำาใหท้ำาการชารจ์แบตเตอรีใ่หเ้ต็มทกุครัง้กอ่นเริม่การตรวจหาโลหะ
แบตเตอรีข่อง GPX 6000™ สามารถชารจ์ใหมไ่ดโ้ดยใชอ้ปุกรณท์ีใ่หม้าดว้ยดงันี:้

`	ชดุปลั�กไฟ AC (100 ถงึ 240 V AC)

`	ระบบชารจ์ไฟรถ 12 V DC โดยใชค้ลปิหนบีกบัแบตเตอรีโ่ดยตรง

กดปุ่ มล็อคแบตเตอรีเ่พือ่ปลดแบตเตอรีอ่อก

การช้ารจ์แบตเตอร่ี  — เคู่รือ่งช้ารจ์ AC
1. เสยีบปลั�กเครือ่งชารจ์ AC เขา้กบัเตา้เสยีบไฟ

2. เสยีบสายชารจ์เขา้กบัชอ่งเสยีบทีด่า้นบนของแบตเตอรี ่

3. ไฟ LED แสดงสถานะการชารจ์แบตเตอรีจ่ะตดิกะพรบิสเีขยีวขณะชารจ์ ไฟ LED แสดงสถานะ
การชารจ์แบตเตอรีจ่ะตดิสวา่งสเีขยีวเมือ่ชารจ์เต็มแลว้

การช้ารจ์แบตเตอรี ่ — เคู่รือ่งช้ารจ์ DC
1. นำาคลปิขัว้ลบ (−) สดีำาหนบีเขา้กบัขัว้ลบ (−) ของแบตเตอรี่

2. นำาคลปิขัว้บวก (+) สแีดงหนบีเขา้กบัขัว้บวก (+) ของแบตเตอรี่

3. เสยีบสายชารจ์เขา้กบัชอ่งเสยีบทีด่า้นบนของแบตเตอรี ่

4. ไฟ LED แสดงสถานะการชารจ์แบตเตอรีจ่ะตดิกะพรบิสเีขยีวขณะชารจ์ ไฟ LED แสดงสถานะ
การชารจ์แบตเตอรีจ่ะตดิสวา่งสเีขยีวเมือ่ชารจ์เต็มแลว้

ไฟ LED แสดงสถานะการช้ารจ์
ระบบจะแสดงสถานะการชารจ์ของแบตเตอรีด่ว้ยสญัลกัษณร์ปูแบตเตอรี่

กำาลงัชารจ์ (ตดิกะพรบิ)

ชารจ์เต็ม (ตดิสวา่ง)

เกดิขอ้ผดิพลาด

http://minelab.com
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หฟ่งั Bluetooth®
GPX 6000™ เหมาะสำาหรับใชง้านรว่มกบัหฟัูง Bluetooth ทีร่องรับการใชง้าน aptX Low 
Latency™  
เชน่ หฟัูงไรส้าย Minelab ML 100 เพือ่ประสทิธภิาพในการทำางานสงูสดุ นอกจากนี ้ตวัเครือ่งยงั
รองรับการใชง้านรว่มกบัหฟัูง Bluetooth แบบมาตรฐานดว้ยเชน่กนั
หฟัูง Minelab ML 100 ใชเ้ทคโนโลย ีaptX™ Low Latency ซึง่ใหก้ารสง่สญัญาณเสยีงทีร่วดเร็วและมคีณุภาพสงูกวา่ระบบ Bluetooth 
มาตรฐาน  
ดงันัน้จงึมคีวามแมน่ยำาและตอบสนองตอ่การตรวจจับไดร้วดเร็วกวา่

การใช้ง้านแบบต�อสาย (ตวัเลอืกเสรมิื)
หฟัูง ML 100 มสีายสำารองแบบถอดไดใ้หม้าดว้ยในชดุ
สำาหรับการใชง้านแบบตอ่สาย

เมือ่ตอ้งใชง้านสายดงักลา่ว ใหเ้สยีบคอนเนคเตอรเ์ขา้กบั
ชอ่งเสยีบแจ็คหฟัูงแลว้หมนุ 90° ทวนเข็มนาฬกิาเพือ่ล็อค
คอนเนคเตอร ์การทำาเชน่นีจ้ะชว่ยป้องกนัไมใ่หค้อนเนคเตอร ์
หลดุออกโดยไมไ่ดต้ัง้ใจ

1. ปุ� มืเพิม่ืระดบัเสยีง (+)

2. ปุ� มืมืลัตฟิงักช์้ ัน่

3. ปุ� มืลดระดบัเสยีง (−)

4. ไฟ LED แสดงสถานะ
โหมดจับคู ่(กะพรบิสลบัระหวา่งสแีดงกบัสนีำ้าเงนิ)

เชือ่มตอ่แลว้ (กะพรบิทกุ 3 วนิาท)ี

เปิดทำางานแตย่งัไมเ่ชือ่มตอ่ (กะพรบิทกุ 2 วนิาท)ี

กำาลงัชารจ์
ชารจ์เสร็จสมบรูณ ์

5. ช้�องเสยีบสายช้ารจ์ USB Micro‑B
ตอ่สายชารจ์ USB เขา้กบัชอ่งเสยีบ USB ของหฟัูง ไฟ LED 
แสดงสถานะจะตดิสวา่งเป็นสแีดงตลอดเวลาขณะชารจ์ เมือ่
ชารจ์จนเต็มแลว้ ไฟ LED แสดงสถานะจะตดิสวา่งเป็นสฟ้ีา 
หมายเหต:ุ ทีช่ารจ์ USB ไมม่ใีหม้าดว้ยในชดุอปุกรณ ์สามารถใช ้
ทีช่ารจ์ USB คณุภาพสงูทัว่ไปได ้

6. ช้�องเสยีบสายหฟ่งั 3.5 มืมื. (1/8 นิว้)

1

2

3

4

5

6

http://minelab.com


8 สารบญั

ข ัน้ตอนการจบัคู่่�หฟ่งั ML 100
การใชง้านหฟัูง ML 100 ครัง้แรกจะตอ้งทำาการจับคูอ่ปุกรณก์อ่น หลงัจากนัน้อปุกรณจ์ะทำาการเชือ่มตอ่กนัโดยอตัโนมตัใินการใชง้านครัง้ตอ่ไป 
ในกรณีทีท่ำาการรเีซต็หฟัูงหรอืเครือ่งตรวจจับโลหะกลบัไปเป็นคา่จากโรงงาน จะตอ้งทำาการจับคูอ่ปุกรณใ์หมอ่กีครัง้

เมือ่จับคูห่ฟัูง Bluetooth® แลว้ ไฟแสดงสถานะ Bluetooth® จะระบปุระเภทของหฟัูงทีใ่ชใ้หท้ราบ 

Bluetooth มาตรฐาน Bluetooth® Qualcomm® aptX™ Low Latency

เร ิม่ืตน้ `

1. ตรวจสอบใหแ้น�ใจว�าหฟ่งัปิดอย่� 
และอย่�ใกลก้บัเคู่รือ่งตรวจจบั

ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่หฟัูงปิดอยูแ่ละอยูห่า่งจากตวัเครือ่งตรวจจับโลหะ 
ไมเ่กนิ 1 เมตร (3�3 ฟตุ)

2. เปิดหฟ่งัแลว้เขา้ส่�โหมืดจบัคู่่�  
กดปุ่ มคา้งไวเ้ป็นเวลา
อยา่งนอ้ย 7 วนิาที

กดปุ่ มมลัตฟัิงกช์ัน่ของหฟัูงคา้งไวจ้นกระทัง่เสยีงสญัญาณดงัขึน้ 2 ครัง้
และไฟ LED แสดงสถานะตดิสลบัระหวา่งสแีดงกบัสนีำ้าเงนิ

3. เปิดใช้ง้าน Bluetooth® ทีเ่คู่รือ่งตรวจจบั
โลหะแลว้เขา้ส่�โหมืดจบัคู่่�

 
กดปุ่ มคา้งไวเ้ป็นเวลา
อยา่งนอ้ย 2�5 วนิาที

กดปุ่ ม Bluetooth® ดา้นขา้งแผงควบคมุของ GPX 6000™ คา้งไว ้
จนกวา่ 
ไฟแสดงสถานะ Bluetooth® จะตดิกะพรบิแบบถี่

สำาหรับการใชง้านเครือ่งตรวจจับโลหะครัง้แรกหรอืหลงัจากการรเีซต็
กลบัไปเป็นคา่จากโรงงาน ใหก้ดปุ่ ม Bluetooth® คา้งครูห่นึง่เพือ่เริม่ 
ขัน้ตอนการจับคู่

4. หฟ่งัจะเช้ือ่มืต�อโดยอตัโนมืตั ิ
  

หากการจับคูส่ำาเร็จ หฟัูงจะสง่เสยีงบพีพรอ้มมไีฟแสดงสถานะ Bluetooth®  
และหฟัูงไรส้ายตดิสวา่งขึน้

ไฟ LED แสดงสถานะของหฟัูงจะกะพรบิสนีำ้าเงนิทกุ 3 วนิาทขีณะใชง้าน

เมืือ่ตอ้งการรเีซ็ตหฟ่งั ML 100 กลบัไปเป็นคู่�าจากโรงงาน ใหก้ดปุ่ มมลัตฟัิงกช์ัน่คา้งไวเ้ป็นเวลาอยา่งนอ้ย 10 วนิาท ีจากนัน้ระบบจะลบ
การจับคูแ่ละการตัง้คา่ลา่สดุออกทัง้หมด
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ขดลวด
การเลอืกใชง้านขดลวดทีม่ขีนาดและรปูทรงทีเ่หมาะสมจะชว่ยให ้GPX 6000 สามารถทำาการตรวจจับ 
ไดอ้ยา่งมปีระสทิธภิาพในสถานการณต์า่งๆ ซึง่ความเขา้ใจเกีย่วกบัการใชง้านขดลวดแตล่ะประเภท
จะชว่ยเพิม่ประสทิธภิาพในการตรวจหาโลหะใหส้งูยิง่ขึน้
GPX 6000™ มาพรอ้มกบัขดลวดสองรุน่ ไดแ้ก ่GPX 11™ และ GPX 14™ หรอื GPX 17™ (ขึน้อยูก่บัภมูภิาคของคณุ)

GPX 11™ Mono
ขดลวด Monoloop ทรงกลมขนาด 11 นิว้แบบอเนกประสงคร์ุน่นีเ้หมาะสำาหรับการตรวจหาโลหะในสภาพแวดลอ้มสว่นใหญ ่โดยสามารถตรวจจับ 
ไดล้กึและมคีวามไวในการตอบสนองทีย่อดเยีย่ม มคีวามไวตอ่กอ้นโลหะขนาดเล็กเป็นพเิศษและใชง้านไดอ้ยา่งคลอ่งตวัในภมูปิระเทศทีย่ากลำาบาก

GPX 17™ Mono
ขดลวด Monoloop ทรงรขีนาด 17 × 13 นิว้ใหป้ระสทิธภิาพสงูสดุในการตรวจหากอ้นโลหะขนาดใหญใ่นพืน้ดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า (เค็ม) ตำา่  
โดยขดลวดชนดินีใ้หส้ามารถตรวจหาเป็นบรเิวณกวา้งไดอ้ยา่งรวดเร็วและมปีระสทิธภิาพ

GPX 14™ Double‑D
ขดลวด Double‑D ขนาด 14 นิว้ จะทำางานไดด้เียีย่มในสภาพแวดลอ้มตอ่ไปนี:้

`	พืน้ทีม่กีารรบกวนทางแมเ่หล็กไฟฟ้าสงู
`	ในดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า (เค็ม) สงู

ขดลวดชนดินีส้ามารถใชง้านไดด้ใีนบรเิวณทีไ่มส่ามารถใชง้านขดลวด Monoloop ได ้โดยดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า (เค็ม) มกัเกดิขึน้ในสภาพพืน้ดนิ 
ทีม่เีกลอืเจอืปนอยู ่ซึง่จะสงัเกตเห็นไดช้ดัเจนยิง่ขึน้เมือ่เกลอืทีอ่ยูใ่นดนิถกูนำ้าละลายหลงัฝนตก

ขอแนะนำาใหใ้ชข้ดลวด Double‑D ในกรณีทีข่ดลวด Monoloop (Mono) ไมส่ามารถทำาการตรวจจับไดอ้ยา่งมปีระสทิธภิาพเทา่นัน้

เมือ่เชือ่มตอ่กบัขดลวด Double‑D แลว้ จะมโีหมด Double‑D ใหเ้ลอืกใชง้านดว้ยกนั 2 โหมด ควรตัง้คา่โหมด Double‑D ตามแหลง่กำาเนดิ
สญัญาณรบกวน สำาหรับขอ้มลูเพิม่เตมิ โปรดดทูีห่วัขอ้ "การเลอืกโหมด Double‑D ทีถ่กูตอ้ง" (หนา้ 21) โดยทัว่ไปแลว้ โหมด Double‑D  
ทีต่ัง้คา่ลว่งหนา้มาจากโรงงาน (การตดัสญัญาณรบกวนจากคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI)) มปีระสทิธภิาพเพยีงพอสำาหรับการเริม่ใชง้านครัง้แรก

การเปลีย่นขดลวด
เริม่ืตน้ `

1. ปิดเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะ กอ่นถอดคอนเนคเตอรข์องขดลวด ตอ้งตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ปิดการทำางาน
ของเครือ่งตรวจจับโลหะแลว้

2. ถอดสายและขดลวดออก ถอดคอนเนคเตอรข์องขดลวดออกจากกลอ่งควบคมุ คลายสลกัยดึขดลวด
แลว้ถอดขดลวดออก

3. ตดิต ัง้และเสยีบปล ัก๊ขดลวดชุ้ดใหมื�

ตดิตัง้ขดลวดชดุใหมเ่ขา้ไปแลว้ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่แหวนรองทีก่า้มป ู
ทัง้สองดา้นอยูใ่นตำาแหน่งแลว้ จากนัน้ใหย้ดึขดลวดดว้ยสลกัพลาสตกิ 
ระวงัอยา่ใหแ้น่นจนเกนิไป

แลว้จงึเสยีบคอนเนคเตอรข์องขดลวดเขา้กบักลอ่งควบคมุ

4. เปิดเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะ เปิดเครือ่งตรวจจับโลหะอกีครัง้

5. หากใช้ข้ดลวด Double‑D ใหเ้ลอืก
โหมืด Double‑D

กดปุ่ มคา้งไวเ้ป็นเวลา
อยา่งนอ้ย 2�5 วนิาที

ตัง้คา่โหมด Double‑D ตามแหลง่กำาเนดิสญัญาณรบกวน 

การตดัสญัญาณรบกวนจากคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) (คา่เริม่ตน้) เพยีงพอ 
สำาหรับการใชง้านครัง้แรก แตผู่ใ้ชท้ีม่ปีระสบการณค์วรตัง้คา่โหมด Double‑D  
ตามสภาพการตรวจจับในปัจจบุนั สำาหรับขอ้มลูเพิม่เตมิ โปรดดทูีห่วัขอ้ 
"การเลอืกโหมด Double‑D ทีถ่กูตอ้ง" (หนา้ 21)

คา่เริม่ตน้
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การทำางานอตัโนมืตัปิระสทิธภิาพสง่
GPX 6000™ ถกูออกแบบมาใหใ้ชง้านไดง้า่ยโดยไมล่ดทอนประสทิธภิาพ เทคโนโลย ีGeoSense‑PI™  
จะทำาการตรวจสอบกจิกรรมและสภาพแวดลอ้มในการตรวจหาของคณุเพือ่ใหส้ามารถตรวจจับไดท้ี ่
ระดบัความลกึสงูสดุ โดยจะทำาการตดิตามและกำาจัดการตอบสนองจากพืน้ดนิทีไ่มต่อ้งการโดยอตัโนมตั ิ
เพือ่ลดการควบคมุจากผูใ้ชใ้หน้อ้ยทีส่ดุ

การทำางานอตัโนมืตัอิจัฉรยิะ
ขัน้ตอนตอ่ไปนีเ้ป็นวธิทีีป่ลอดภยัเพือ่เริม่การตรวจหาในโหมดอตัโนมตัคิวามไวสงู เมือ่ทำาตามขัน้ตอนนีเ้รยีบรอ้ยแลว้ GPX 6000™ จะปรับความไว 
ในการตอบสนองใหส้งูสดุโดยอตัโนมตัโิดยลดสญัญาณรบกวนใหเ้หลอืนอ้ยทีส่ดุเพือ่ใหค้ณุมสีมาธใินการตรวจหาทองคำาไดอ้ยา่งเต็มที ่ขัน้ตอนนี ้
เป็นขัน้ตอนเดยีวกนักบัการเริม่ตน้ใชง้านทนัท ี(หนา้ 3) แตเ่พิม่ขัน้ตอนการรเีซต็กลบัไปเป็นคา่จากโรงงานเขา้ไปดว้ย

เร ิม่ืตน้ `

1. รเีซ็ตเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะกลบัไปเป็น
คู่�าจากโรงงาน

 
กดปุ่ มคา้งไวเ้ป็นเวลา
อยา่งนอ้ย 7 วนิาที

ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่เครือ่งตรวจจับโลหะปิดอยู ่จากนัน้ใหก้ดปุ่ มเปิด/ปิด
เครือ่งคา้งไวเ้ป็นเวลา 7 วนิาท ีเมือ่ทำาการรเีซต็กลบัไปเป็นคา่จากโรงงาน
เรยีบรอ้ยแลว้ จะมเีสยีงยนืยนัดงัขึน้พรอ้มกบัแสดงขอ้ความ ‘FP’ (ยอ่มาจาก 
Factory Preset หรอืการตัง้คา่ลว่งหนา้จากโรงงาน)

2. ยกขดลวดใหส้ง่ 100 มืมื. (4 นิว้)  
เหนอืพืน้ดนิ 100 mm (4")

ถอืขดลวดอยูก่บัทีใ่นแนวขนานและสงูจากพืน้ 100 มม� (4 นิว้) โดยใน 
พืน้ดนิตอ้งไมม่โีลหะเป้าหมาย

3. ยกขดลวดขึน้และลงเป็นเวลา 10 วนิาที
ยกขดลวดขึน้ลงใหส้งูจากพืน้ตัง้แต ่10 ถงึ 100 มม. (1/2  ถงึ 4 นิว้) เพือ่ให ้
ขดลวดไดต้รวจจับพืน้ดนิทกุชว่งความลกึ โดยจะตอ้งพยายามลดขดลวด
ใหใ้กลก้บัพืน้ดนิใหม้ากทีส่ดุโดยไมส่มัผัสโดนพืน้

	` เร ิม่ืการตรวจจบั

ในระหวา่งการตรวจหาทกุ 5 ถงึ 10 นาท ีขอแนะนำาใหย้กขดลวดขึน้ลงใหส้งูจากพืน้ตัง้แต ่10 ถงึ 100 มม. (1/2 ถงึ 4 นิว้) ประมาณสองสามครัง้ 
เพือ่ใหม้ัน่ใจไดว้า่เครือ่งตรวจจับโลหะจะไดรั้บการปรับสมดลุเขา้กบัพืน้ดนิอยา่งทัว่ถงึและสามารถทำางานทีม่รีะดบัความไวในการตอบสนอง
สงูสดุ สำาหรับในสภาพแวดลอ้มทีม่สีญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิสงู ใหท้ำาซำ้าขัน้ตอนนีบ้อ่ยครัง้ขึน้

	` หากสภาพแวดลอ้มืมืคีู่วามืเงยีบมืาก ใหเ้พิม่ความไวในการตอบสนองจาก "อตัโนมตั"ิ เป็น "อตัโนมตั+ิ"

	` หากเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะเร ิม่ืมืสีญัญาณรบกวน ใหด้ำาเนนิขัน้ตอนการตดัสญัญาณรบกวน (หนา้ 13) 

	` หากข ัน้ตอนการตดัสญัญาณรบกวนไมื�สามืารถแกป้ญัหาเรือ่งสญัญาณรบกวนได ้ใหป้ฏบิตัติามขัน้ตอนการตดัสญัญาณรบกวน
สำาหรับขดลวด Double‑D (หนา้ 14)
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คู่วามืไวในการตอบสนองอตัโนมืตั ิ
โหมดความไวในการตอบสนองอตัโนมตัมิใีหเ้ลอืกใชง้าน 2 โหมด ไดแ้ก ่"อตัโนมตั"ิ และ "อตัโนมตั+ิ" ทัง้สองโหมดนีจ้ะปรับความไวในการ 
ตอบสนองใหส้งูสดุพรอ้มตดิตามและกำาจัดสญัญาณรบกวนจากพืน้โดยอตัโนมตั ิแตใ่นโหมด "อตัโนมตั+ิ" จะสามารถทำาการตรวจจับไดล้กึกวา่
ในสภาพแวดลอ้มทีม่สีญัญาณรบกวนนอ้ย โดยทัว่ไปแลว้ "อตัโนมตั+ิ" จะมคีวามไวในการตอบสนองทีส่งูกวา่เล็กนอ้ย จงึสามารถตรวจพบ 
เป้าหมายขนาดเล็กได ้แตก่ารตอบสนองในบางครัง้อาจเป็นสญัญาณรบกวนแทนทีจ่ะเป็นเป้าหมายขนาดเล็ก

ปุ่ มปรับความไวในการตอบสนองจะใชส้ำาหรับเลอืกโหมด "อตัโนมตั"ิ และ "อตัโนมตั+ิ"

คู่ำาแนะนำาสำาหรบัโหมืดคู่วามืไวในการตอบสนองอตัโนมืตั ิ

อตัโนมืตั ิ
 ` ใหส้ญัญาณเสยีงทีร่าบรืน่กวา่
 ` แนะนำาสำาหรับผูใ้ชส้ว่นใหญ่
 ` ขดีจำากดัความถีเ่สยีงจะถกูปิดใชง้านตามคา่เริม่ตน้

อตัโนมืตั+ิ
 ` สำาหรับใชง้านในพืน้ทีท่ีม่ ีEMI และสญัญาณรบกวน

จากพืน้ตำา่
 ` ขดีจำากดัความถีเ่สยีงจะถกูปิดใชง้านตามคา่เริม่ตน้
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ข ัน้ตอนและการต ัง้คู่�าแบบกำาหนดเอง
สมัผัสกบัฟังกช์ัน่การทำางานขัน้สงูทีม่ากกวา่การตัง้คา่อตัโนมตัซิ ึง่เป็นคา่เริม่ตน้จากโรงงานเพือ่การ
ควบคมุ GPX 6000™ ไดด้ยี ิง่ขึน้ เนือ้หาในสว่นนีจ้ะอธบิายวธิกีารและเหตผุลวา่ทำาไมคณุจงึควร 
ปรับการตัง้คา่ฟังกช์ัน่หลกัๆ ของเครือ่งตรวจจับโลหะเพือ่ใหส้ามารถดำาเนนิการตรวจจับไดอ้ยา่ง 
เต็มประสทิธภิาพในสถานการณต์า่งๆ

คู่วามืไวในการตอบสนองแบบกำาหนดเอง
เลอืกการตัง้คา่ความไวในการตอบสนองแบบกำาหนดเองทีม่คีวามเสถยีรสงูสดุเพือ่ใหไ้ดป้ระสทิธภิาพ 
การทำางานทีเ่หมาะสม หรอืเลอืกใชก้ารตัง้คา่อตัโนมตัิ
การตัง้คา่ความไวในการตอบสนองแบบกำาหนดเองจะมคีวามไวใหเ้ลอืก 1 ถงึ 10 ระดบั โดยคา่เริม่ตน้แลว้ การตัง้คา่ความไวในการตอบสนองแบบ
กำาหนดเองจะมขีดีจำากดัความถีเ่สยีงทีห่คูนสามารถไดย้นิไดอ้ยา่งตอ่เนือ่ง ซึง่จะทำาหนา้ทีแ่ปลงสญัญาณทีไ่ดรั้บทัง้หมดใหก้ลายเป็นโทนเสยีง  
ขดีจำากดัความถีเ่สยีงคอืเสยีงพืน้หลงัทีจ่ะมกีารเปลีย่นโทนไปมาเล็กนอ้ย และเป็นฟังกช์ัน่เสรมิทีส่ามารถเลอืกเปิดหรอืปิดใชง้านกไ็ด ้(หนา้ 22)

เสยีงทีม่กีารเปลีย่นโทนเพยีงเล็กนอ้ยเหลา่นีจ้ะชว่ยใหห้สูามารถแยกความแตกตา่งไดง้า่ยขึน้ และชว่ยใหรั้บรูถ้งึสญัญาณทีม่คีวามแรงตำา่อยา่งมาก
ไดช้ดัเจนกวา่การไมใ่ชฟั้งกช์ัน่ขดีจำากดัความถีเ่สยีง การฟังการเปลีย่นแปลงของโทนเสยีงนีข้ณะปรับความไวในการตอบสนอง จะชว่ยใหไ้ดย้นิ
เสยีงสญัญาณของเป้าหมายดงัชดักวา่สญัญาณพืน้ดนิทัว่ไปหรอืสญัญาณรบกวน จงึชว่ยใหค้ณุสามารถทำาการตรวจจับไดท้ีร่ะดบัความลกึสงูสดุ

ข ัน้ตอนการปรบัคู่วามืไวในการตอบสนองแบบกำาหนดเอง
	` ลองใชก้ารตดัสญัญาณรบกวน (หนา้ 13) และ Quick‑Trak (หนา้ 16) เพือ่กำาจัดสญัญาณรบกวนกอ่นลดระดบัความไวในการตอบสนองเสมอ
`	สำาหรับการใชง้านทัว่ไป ใหเ้ริม่ใชข้ดลวด Mono กอ่น ยกเวน้กรณีทีต่อ้งทำาการตรวจจับในบรเิวณทีท่ราบวา่มรีะดบัของคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า 

(EMI) หรอืการนำาไฟฟ้าของดนิสงู

เมือ่ตัง้คา่ความไวในการตอบสนองแบบกำาหนดเอง ใหเ้ลอืกระดบัสงูสดุทีค่ณุสามารถแยกความแตกตา่งของโทนเสยีงไดใ้นฟังกช์ัน่ขดีจำากดั
ความถีเ่สยีงกอ่น โดยระวงัอยา่ตัง้คา่ใหส้งูมากนัก ซึง่การดำาเนนิการดงักลา่วจะชว่ยใหเ้ครือ่งตรวจจับโลหะมคีวามไวในการตอบสนองตอ่ทอง
มากทีส่ดุ โดยสญัญาณเสยีงตอบสนองควรมกีารเปลีย่นแปลงในระดบัหนึง่แตไ่มค่วรเหวีย่งไปมาสะเปะสะปะ

เร ิม่ืตน้ `

1. ต ัง้คู่�าคู่วามืไวในการตอบสนองทีร่ะดบั 1 ลดคา่ความไวในการตอบสนองไปทีร่ะดบั 1 โดยใชปุ้่ มเครือ่งหมายลบ

2. เพิม่ืคู่�าคู่วามืไวจนกระท ัง่เกดิ 
สญัญาณลวง

 ` หากเกดิสญัญาณรบกวนจากคู่ลืน่แมื�เหล็กไฟฟ้า (EMI) ใหถ้อื 
ขดลวดอยูก่บัทีข่ณะปรับคา่ความไวในการตอบสนอง

 ` หากเกดิสญัญาณรบกวนจากสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ ใหก้วาด
ขดลวดเป็นวงแคบขนานกบัพืน้ดนิขณะปรับคา่ความไวในการตอบสนอง

3. ลดคู่�าลงทลีะระดบั ลดระดบัความไวในการตอบสนองลงจนสญัญาณลวงหายไป

4. ลองใช้ง้านกบัพืน้ดนิแลว้ลดระดบัลง 
ตามืทีจ่ำาเป็น

กวาดขดลวดเหนอืพืน้ดนิโล�งแลว้ลดระดบัความไวในการตอบสนองลงอกี 
หากเกดิสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ

คู่ำาแนะนำาในการต ัง้คู่�าคู่วามืไวในการตอบสนองแบบกำาหนดเอง

กำาหนดเอง — ระดบัตำา่
 ` สญัญาณเสยีงเรยีบขึน้
 ` อาจไมไ่ดย้นิสญัญาณของเป้าหมายบางสญัญาณ
 ` ใชเ้ฉพาะในกรณีทีก่ารตดัสญัญาณรบกวนและ 

Quick‑Trak ไมส่ามารถกำาจัดสญัญาณรบกวนได ้
 ` ฟังกช์ัน่ขดีจำากดัความถีเ่สยีงจะถกูเปิดใชง้านตาม 

คา่เริม่ตน้

กำาหนดเอง — ระดบัสง่
 ` มโีอกาสไดย้นิเสยีงของเป้าหมายไดม้ากขึน้เมือ่อยู ่

ในสภาวะทีม่สีญัญาณรบกวนตำา่
 ` เสยีงของเป้าหมายบางเสยีงอาจถกูเสยีงรบกวนกลบ
 ` ฟังกช์ัน่ขดีจำากดัความถีเ่สยีงจะถกูเปิดใชง้านตาม

คา่เริม่ตน้
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การตดัสญัญาณรบกวน
หากสญัญาณเสยีงตอบสนองเหวีย่งสะเปะสะปะเนือ่งจากคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) ใหเ้ริม่ดำาเนนิการ 
ขัน้ตอนการตดัสญัญาณรบกวนเพือ่เลอืกแชนแนลการตรวจจับทีเ่งยีบกวา่โดยอตัโนมตัิ

ข ัน้ตอนการตดัสญัญาณรบกวน
เริม่ืตน้ `

1. ยกขดลวดใหส้ง่ 100 มืมื. (4 นิว้) เหนอืพืน้ดนิ
100 mm (4")

ถอืขดลวดอยูก่บัทีใ่นแนวขนานและสงูจากพืน้ 100 มม� (4 นิว้) 
ตลอดขัน้ตอนการตดัสญัญาณรบกวน

2. กดปุ� มืการตดัสญัญาณรบกวน กดปุ่ มการตดัสญัญาณรบกวน

3. รอสญัญาณเสยีงยนืยนั (ประมืาณ 5 วนิาท)ี

ไอคอนการตดัสญัญาณรบกวนจะกะพรบิขณะทีก่ำาลงัดำาเนนิการ
ตดัสญัญาณรบกวน (ประมาณ 5 วนิาท)ี

สญัญาณเสยีงยนืยนัจะดงัขึน้เมือ่ขัน้ตอนการตดัสญัญาณรบกวน
เสร็จสมบรูณแ์ลว้

	` เร ิม่ืการตรวจจบั

	` หากใช้ข้ดลวด Mono แลว้เคู่รือ่งตรวจจบัโลหะยงัมืสีญัญาณรบกวนมืาก ใหป้ฏบิตัติามขัน้ตอนการตดัสญัญาณรบกวนสำาหรับขดลวด 
Double‑D (หนา้ 14)
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ข ัน้ตอนการตดัสญัญาณรบกวนสำาหรบัขดลวด Double‑D

ขดลวด GPX 6000™ Double‑D ทำางานในบรเิวณทีม่รีะดบัการรบกวนสงูไดด้ ีมสีญัญาณรบกวน
นอ้ยกวา่ขดลวด Mono แตก่ม็คีวามลกึในการตรวจจับนอ้ยกวา่

โดยทัว่ไปแลว้ ควรใชข้ดลวด Double‑D เฉพาะในกรณีทีไ่มส่ามารถจัดการกบัสญัญาณรบกวนไดด้ว้ยการใชข้ดลวด Mono รว่มกบัขัน้ตอน
การตดัสญัญาณรบกวน (หนา้ 13)

ขัน้ตอนนีส้ามารถใชไ้ดด้ใีนบรเิวณทีท่ราบวา่มรีะดบัของคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) หรอืการนำาไฟฟ้าของดนิสงู (ดนิเค็ม)

เร ิม่ืตน้ `

1. เช้ือ่มืต�อขดลวด GPX 14™ Double‑D
ปิดเครือ่งตรวจจับโลหะแลว้เปลีย่นขดลวดเป็นแบบ Double‑D  
(ดทูีห่วัขอ้ "การเปลีย่นขดลวด" ในหนา้ 9)

2. ยกขดลวดใหส้ง่ 100 มืมื. (4 นิว้) 
เหนอืพืน้ดนิ 100 mm (4")

ถอืขดลวดอยูก่บัทีใ่นแนวขนานและสงูจากพืน้ 100 มม� (4 นิว้) โดยในพืน้
ดนิ 
ตอ้งไมม่โีลหะเป้าหมาย

3. เปิดเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะ เปิดเครือ่งตรวจจับโลหะ

4. ตรวจสอบใหแ้น�ใจว�าไดต้ ัง้คู่�าโหมืด 
Double‑D เป็นการตดัสญัญาณรบกวน 
จากคู่ลืน่แมื�เหล็กไฟฟ้า (EMI) แลว้ กดปุ่ มคา้งไวเ้ป็นเวลา

อยา่งนอ้ย 2�5 วนิาที

เมือ่ตอ้งการตัง้คา่โหมด Double‑D เป็นการตดัสญัญาณรบกวนจาก
คลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) ใหก้ดปุ่ มการตดัสญัญาณรบกวนคา้งไว ้
เป็นเวลาอยา่งนอ้ย 2�5 วนิาที

5. ยกขดลวดใหอ้ย่�น ิง่เหนอืพืน้ดนิ  
แลว้ประเมืนิระดบัสญัญาณรบกวน

ถอืขดลวดอยูก่บัทีใ่หข้นานและใกลก้บัพืน้ใหม้ากทีส่ดุเทา่ทีท่ำาได ้ตัง้ใจ 
ฟังสญัญาณเสยีง สญัญาณเสยีงควรเปลีย่นโทนไปมา แตไ่มม่ากจน
สญัญาณเสยีงสะเปะสะปะหรอืเป็นเสยีงรบกวน

	` เร ิม่ืการตรวจจบั

	` ถา้เคู่รือ่งตรวจจบัยงัมืสีญัญาณรบกวนมืาก ใหท้ำาข ัน้ตอนถดัไป

6. การตดัสญัญาณรบกวน ดำาเนนิขัน้ตอนการตดัสญัญาณรบกวน (หนา้ 13) ซึง่จะชว่ยกำาจัดสญัญาณ 
รบกวนทีเ่กดิจากคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI)

	` เร ิม่ืการตรวจจบั

	` ถา้เคู่รือ่งตรวจจบัยงัมืสีญัญาณรบกวนมืาก ใหท้ำาข ัน้ตอนถดัไป

7. ลดระดบัคู่วามืไวในการตอบสนอง
ลดระดบัความไวในการตอบสนอง

กวาดขดลวดเป็นวงแคบขนานกบัพืน้ดนิขณะปรับคา่ความไวในการตอบสนอง 
เพือ่กำาจัดสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ

	` เร ิม่ืการตรวจจบั

	` หากเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะยงัมืสีญัญาณรบกวนมืาก ใหเ้ปลีย่นไปใช้ก้ารต ัง้คู่�าคู่วามืไวการตอบสนองแบบอตัโนมืตั ิ("อตัโนมืตั"ิ 
หรอื "อตัโนมืตั+ิ")
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การปรบัสมืดลุพืน้ดนิ
การปรับสมดลุพืน้ดนิจะชว่ยใหเ้ครือ่งตรวจจับโลหะสามารถแยกสญัญาณของพืน้ดนิทีไ่มต่อ้งการ
ออกจากสญัญาณของเป้าหมายได ้โดยเครือ่งตรวจจับโลหะรุน่ GPX 6000™ มาพรอ้มระบบ
ตดิตามพืน้ดนิอตัโนมตัแิละระบบปรับสมดลุพืน้ดนิแบบสัง่งานดว้ยตวัเอง นอกจากนีย้งัสามารถตัง้คา่
ประเภทพืน้ดนิไดส้องรปูแบบเพือ่ใหส้ามารถควบคมุการปรับสมดลุพืน้ดนิไดด้ยี ิง่ขึน้
เครือ่งตรวจจับโลหะรุน่ GPX 6000™ จะตรวจสอบและตดิตามพืน้ดนิตลอดเวลา รวมทัง้รับขอ้มลูจากผูใ้ชง้านเพือ่ตดิตามและกำาจัดสญัญาณ
รบกวนจากพืน้ดนิ ระบบตดิตามอตัโนมตัทิีต่ดิตัง้มากบัเครือ่งเป็นตวัเลอืกทีเ่ชือ่ถอืไดส้ำาหรับการตรวจหาโลหะในสภาพแวดลอ้มสว่นใหญ ่ 
ซึง่เนือ้หาในสว่นถดัไปจะแนะนำาตวัเลอืกเพิม่เตมิสำาหรับการปรับสมดลุพืน้ดนิและสถานการณท์ีค่วรใชง้าน

เพือ่ใหเ้ขา้ใจกระบวนการปรับสมดลุพืน้ดนิอยา่งถอ่งแท ้จำาเป็นตอ้งพจิารณาหลายปัจจัยตอ่ไปนีร้ว่มดว้ย:

ในช้�วงเร ิม่ืตน้ระบบ
หลงัเปิดใชง้านเครือ่งตรวจจับโลหะและเริม่ตน้ระบบเสร็จสิน้ครูห่นึง่ เครือ่งตรวจจับโลหะจะเริม่ตดิตามและยกเลกิการตอบสนองจากพืน้ดนิอยา่ง
รวดเร็ว ดว้ยเหตนุีจ้งึขอแนะนำาใหย้กขดลวดใหส้งู 100 มม� (4 นิว้) เหนอืพืน้ดนิกอ่นเปิดใชเ้ครือ่งตรวจจับโลหะ ซึง่จะชว่ยใหส้ามารถจับสญัญาณ
ตอบสนองจากพืน้ดนิในขณะทีข่ดลวดเคลือ่นทีข่ ึน้ลงเหนอืพืน้ดนิไดจ้ำานวนครัง้มากทีส่ดุเทา่ทีจ่ะทำาได ้

ทำาตามลำาดบัขัน้ตอนการเปิดใชง้านเหนอืพืน้ดนิทีไ่มม่โีลหะเป้าหมายเสมอ

การตดิตามือตัโนมืตั ิ
เครือ่งตรวจจับโลหะจะตดิตามพืน้ดนิตลอดเวลาและกำาจัดสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิอยา่งตอ่เนือ่ง ระบบตดิตามอตัโนมตัจิะปรับสมดลุพืน้ดนิ
อยา่งคอ่ยเป็นคอ่ยไป มัน่คง และเชือ่ถอืได ้เพือ่ใหส้ามารถดำาเนนิการตรวจจับไดอ้ยา่งราบรืน่

Quick‑Trak
ผูใ้ชง้านสามารถเริม่การปรับสมดลุพืน้ดนิแบบรวดเร็วดว้ยตวัเองไดโ้ดยใชข้ัน้ตอน Quick‑Trak (หนา้ 16) ซึง่จำาเป็นตอ้งทำาเมือ่เปลีย่นพืน้ที่
ทำาการตรวจจับ เพือ่ปรับเปลีย่นการจัดการใหเ้ขา้กบัสภาพพืน้ดนินัน้ๆ

ประเภทพืน้ดนิ
ฟังกช์ัน่ประเภทพืน้ดนิจะชว่ยควบคมุปรมิาณการตดัสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิทีไ่มต่อ้งการออกจากสญัญาณเสยีงตอบสนอง

พืน้ดนิตรวจหาโลหะยาก (คา่เริม่ตน้)

พืน้ดนิบางแหง่อาจมรีะดบัความเป็นแรธ่าตปุานกลางจนถงึสงู หรอืสภาพพืน้ดนิมกีารเปลีย่นแปลงอยา่งรวดเร็วในระยะทีห่า่งกนัเพยีง
ไมก่ีเ่มตร (หลา) เมือ่ตอ้งการจัดการกบัสภาพพืน้ดนิลกัษณะนี ้ควรเปลีย่นประเภทพืน้ดนิเป็นแบบตรวจหาโลหะยาก

พืน้ดนิปกติ

หากสญัญาณตอบสนองมคีา่ตำา่ ควรเปลีย่นประเภทพืน้ดนิเป็นแบบปกติ

พืน้ดนิทีม่ืกีารนำาไฟฟ้า
ในบางสถานการณส์ญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิอาจเกดิจากการนำาไฟฟ้าของพืน้ดนิ การนำาไฟฟ้ามกัเกดิในดนิทีเ่ค็มหรอืดนิทีเ่ปียกชืน้หลงัฝนตก  
ซึง่ในสถานการณเ์หลา่นี ้ขอแนะนำาใหเ้ปลีย่นไปใชข้ดลวด Double‑D แลว้ใหป้ฏบิตัติามขัน้ตอนการตดัสญัญาณรบกวนสำาหรับขดลวด 
Double‑D (หนา้ 14)
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ข ัน้ตอนการปรบัสมืดลุพืน้ดนิแบบ Quick‑Trak

ปฏบิตัติามขัน้ตอนการปรับสมดลุพืน้ดนิแบบ Quick‑Trak เพือ่ปรับเทยีบเครือ่งตรวจจับโลหะอกีครัง้
อยา่งรวดเร็วเมือ่ตอ้งใชง้านในพืน้ทีใ่หม่
เครือ่งตรวจจับโลหะรุน่ GPX 6000™ จะตดิตามสภาพของพืน้ดนิทีเ่ปลีย่นแปลงไปโดยอตัโนมตัใินระหวา่งการใชง้านปกต ิซึง่จะสามารถทำางาน
ไดอ้ยา่งมปีระสทิธภิาพสำาหรับการตรวจจับทัว่ไปบนพืน้ดนิสว่นใหญ ่แตอ่าจมบีางกรณีทีร่ะบบตดิตามพืน้ดนิอตัโนมตัไิมส่ามารถตดิตามการ
เปลีย่นแปลงไดเ้ร็วพอ เชน่ เมือ่ยา้ยไปตรวจจับบนพืน้ดนิคนละประเภท ในกรณีดงักลา่ว การปรับสมดลุพืน้ดนิแบบ Quick‑Trak จะสามารถ 
ปรับเทยีบเครือ่งตรวจจับโลหะอกีครัง้เพือ่ใชก้บัพืน้ทีใ่หมไ่ดอ้ยา่งรวดเร็ว

เร ิม่ืตน้ `

1. กดปุ� มื Quick‑Trak คู่า้งไว้ กดปุ่ ม Quick‑Trak คา้งไว ้— โดยจะตอ้งกดคา้งไวจ้นกวา่ขัน้ตอน Quick‑Trak  
จะเสร็จสิน้

2. ยกขดลวดขึน้ลง
ยกขดลวดขึน้ลงใหส้งูจากพืน้ตัง้แต ่10 ถงึ 100 มม. (1/2 ถงึ 4 นิว้) เพือ่ใหข้ดลวด
ไดต้รวจจับพืน้ดนิทกุชว่งความลกึ โดยจะตอ้งพยายามลดขดลวดใหใ้กลแ้ละ
ขนานกบัพืน้ดนิใหม้ากทีส่ดุโดยไมส่มัผัสโดนพืน้

3. กวาดขดลวดจากขา้งหนึง่ไปยงั 
อกีขา้งหนึง่

กวาดขดลวดจากขา้งหนึง่ไปยงัอกีขา้งหนึง่เมือ่สญัญาณรบกวนจากพืน้ลดลง
มากแลว้ การดำาเนนิการดงักลา่วจะชว่ยใหส้ามารถตรวจพบสญัญาณจากพืน้ดนิ
ทีเ่หลอือยูเ่พือ่การปรับสมดลุพืน้ดนิไดอ้ยา่งทัว่ถงึ

4. ปล�อยปุ� มื Quick‑Trak
เมือ่สญัญาณรบกวนจากพืน้อยูใ่นระดบัทีพ่อดหีรอืลดลงไมไ่ดแ้ลว้ ใหป้ลอ่ยปุ่ ม 
Quick‑Trak

	` หากยงัมืสีญัญาณรบกวนขณะทีข่ดลวดเคู่ลือ่นผ�านพืน้ดนิ ใหป้ฏบิตัติามขัน้ตอนการปรับสมดลุพืน้ดนิ (หนา้ 17)

นอกจากนีใ้หล้องตรวจจับในบรเิวณใกลเ้คยีงดว้ย เนือ่งจากสญัญาณรบกวนทีต่รวจพบดงักลา่วอาจเกดิจากสญัญาณเป้าหมาย/วตัถทุีเ่ป็น
โลหะกเ็ป็นได ้และใหล้องทำาขัน้ตอน Quick‑Trak บนพืน้ดนิจดุใหมด่ว้ย

คู่ำาแนะนำาในการใช้ง้านฟงักช์้ ัน่ "อตัโนมืตั"ิ และ " Quick‑Trak"

อตัโนมืตั ิ Quick‑Trak

 ` เหมาะสำาหรับทัง้มอืใหมแ่ละผูม้ปีระสบการณ์
 ` ตดิตามพืน้ดนิไดด้เียีย่มแทบทกุสภาพพืน้ดนิ
 ` เครือ่งตรวจจับโลหะจะตดิตามพืน้ดนิตลอดเวลาทีท่ำาการตรวจจับ โดย

สามารถใช ้Quick‑Trak เพือ่ปรับสมดลุใหเ้ขา้กบัสภาพพืน้ดนิทีเ่ปลีย่นไป 
หรอืดนิทีม่สีภาพแปรผันได ้

 ` การปรับสมดลุพืน้ดนิจะทำางานชา้กวา่ Quick‑Trak

 ` Quick‑Trak คอืการปรับสมดลุพืน้ดนิแบบสัง่งานดว้ยตวัเองทีป่รับ
สมดลุพืน้ดนิไดเ้ร็วกวา่แบบอตัโนมตัิ

 ` ใชเ้พือ่ปรับสมดลุพืน้ดนิตามบรเิวณพืน้ดนิทีเ่ลอืก เชน่ ผนืดนิทีม่รีะดบั
ความเป็นแรธ่าตสุงูมาก มหีนิรอ้น ฯลฯ

 ` ใชใ้นชว่งระหวา่งขดุดนิและตรวจหาเป้าหมาย เพือ่กนัไมใ่หเ้ป้าหมายถกู  
‘ปรับเป็นคา่สมดลุ’ โดยไมไ่ดต้ัง้ใจ
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ข ัน้ตอนการปรบัสมืดลุพืน้ดนิ
เนือ้หาในสว่นนีจ้ะเป็นขัน้ตอนการปรับสมดลุพืน้ดนิทัง้หมด โดยจะแสดงขัน้ตอนทีเ่หมาะสมสำาหรับ
การจัดการกบัสภาพพืน้ดนิแบบตา่งๆ
ลำาดบัขัน้ตอนตอ่ไปนีจ้ะชว่ยใหค้ณุสามารถระบปุระเภทพืน้ดนิทีต่อ้งการตรวจจับ พรอ้มทัง้แสดงขัน้ตอนทีด่ทีีส่ดุสำาหรับจัดการกบัสญัญาณ
รบกวนจากพืน้ดนิประเภทนัน้ พืน้ดนิสามารถแบง่ออกเป็นสามประเภท ไดแ้ก:่

`	ปกต ิ— พืน้ดนิทีม่รีะดบัความเป็นแรธ่าตตุำา่
`	ตรวจหาโลหะยาก/มืสีภาพแปรผนั — พืน้ดนิทีม่รีะดบัความเป็นแรธ่าตปุานกลางถงึสงู หรอืมรีะดบัความเป็นแรธ่าตแุละ/หรอืระดบั 

การนำาไฟฟ้าของพืน้ดนิแตล่ะจดุแปรผันสงู 
`	นำาไฟฟ้า — พืน้ดนิทีม่รีะดบัการนำาไฟฟ้าสงู โดยมากมกัเกดิจากปรมิาณเกลอืทีม่อียูใ่นดนิระดบัสงู

เร ิม่ืตน้ ` 

พืน้ดนิปกต ิ(ไมื�มืสีญัญาณรบกวน) `

1. ต ัง้คู่�าประเภทพืน้ดนิเป็น "ปกต"ิ  ตัง้คา่ประเภทพืน้ดนิเป็น "ปกต"ิ ดว้ยการกดปุ่ มประเภทพืน้ดนิ

2. Quick‑Trak
ดำาเนนิขัน้ตอน Quick‑Trak (หนา้ 16) ซึง่จะชว่ยใหเ้ครือ่งตรวจจับโลหะ 
สามารถเก็บขอ้มลูเกีย่วกบัพืน้ดนิเพือ่ใชป้รับสมดลุพืน้ดนิใหม้คีวามเหมาะสม 
อยา่งทีส่ดุได ้

3. ปรบัคู่วามืไวในการตอบสนอง
ปรับระดบัความไวในการตอบสนอง (หนา้ 12)

กวาดขดลวดเป็นวงแคบขนานกบัพืน้ดนิขณะปรับคา่ความไวในการตอบสนอง 
เพือ่กำาจัดสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ

`	เร ิม่ืการตรวจจบั

`	หากเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะยงัพบสญัญาณรบกวนปรมิืาณมืากขณะตรวจจบั ใหด้ำาเนนิข ัน้ตอนสำาหรบัพืน้ดนิทีต่รวจหาโลหะยาก/
มืสีภาพแปรผนัตามืรายละเอยีดดา้นล�าง

พืน้ดนิทีต่รวจหาโลหะยาก/มืสีภาพแปรผนั `

4. ต ัง้คู่�าประเภทพืน้ดนิเป็น "ตรวจหา
โลหะยาก"

 ตัง้คา่ประเภทพืน้ดนิเป็น "ตรวจหาโลหะยาก" ดว้ยการกดปุ่ มประเภทพืน้ดนิ

5. Quick‑Trak ดำาเนนิขัน้ตอน Quick‑Trak (หนา้ 16)

6. ปรบัคู่วามืไวในการตอบสนอง
ปรับระดบัความไวในการตอบสนอง (หนา้ 12)

กวาดขดลวดเป็นวงแคบขนานกบัพืน้ดนิขณะปรับคา่ความไวในการตอบสนอง 
เพือ่กำาจัดสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ

`	เร ิม่ืการตรวจจบั

	` หากเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะยงัพบสญัญาณรบกวนปรมิืาณมืากขณะตรวจจบั แสดงวา่สญัญาณรบกวนเกดิจากสภาพพืน้ดนิทีน่ำาไฟฟ้า (เค็ม)  
ใหด้ำาเนนิข ัน้ตอนสำาหรบัพืน้ดนิทีม่ืกีารนำาไฟฟ้า (หนา้ 18)
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ข ัน้ตอนการปรบัสมืดลุพืน้ดนิ (ตอ่)
พืน้ดนิทีม่ืกีารนำาไฟฟ้า (เค็ู่มื) `

7. เปลีย่นไปใช้ข้ดลวด Double‑D
ปิดเครือ่งตรวจจับโลหะแลว้เปลีย่นขดลวด Double‑D (ดทูีห่วัขอ้  
"การเปลีย่นขดลวด" ในหนา้ 9)

8. เปิดเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะ เปิดเครือ่งตรวจจับโลหะอกีครัง้

9. ตรวจสอบใหแ้น�ใจว�าต ัง้คู่�าโหมืด 
Double‑D เป็นการตดัสญัญาณรบกวน
จากพืน้ดนิทีม่ืกีารนำาไฟฟ้า กดปุ่ มคา้งไวเ้ป็นเวลา

อยา่งนอ้ย 2�5 วนิาที

เมือ่ตอ้งการตัง้คา่โหมด Double‑D เป็นการตดัสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ 
ทีม่กีารนำาไฟฟ้า ใหก้ดปุ่ มการตดัสญัญาณรบกวนคา้งไวเ้ป็นเวลาอยา่งนอ้ย  
2�5 วนิาที

10. Quick‑Trak ดำาเนนิขัน้ตอน Quick‑Trak (หนา้ 16)

11. ปรบัคู่วามืไวในการตอบสนอง
ปรับระดบัความไวในการตอบสนอง (หนา้ 12)

กวาดขดลวดเป็นวงแคบขนานกบัพืน้ดนิขณะปรับคา่ความไวในการตอบสนอง 
เพือ่กำาจัดสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ

`	เร ิม่ืการตรวจจบั
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การใช้ง้านข ัน้สง่

การระบแุหล�งกำาเนดิสญัญาณรบกวนของเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะ
โดยทัว่ไปในขณะตรวจจับจะมสีญัญาณรบกวนดงัขึน้ 3 ประเภท โดยจะขึน้อยูก่บัการตัง้คา่ 
เครือ่งตรวจจับ สถานทีต่รวจจับ และปัจจัยอืน่ๆ การระบปุระเภทของสญัญาณรบกวนทีพ่บ 
อยา่งแมน่ยำาจะชว่ยใหแ้กปั้ญหาไดอ้ยา่งถกูตอ้ง
เครือ่งตรวจจับโลหะจะตรวจพบสญัญาณรบกวนพืน้หลงั ซึง่โดยทัว่ไปจะเกดิจากแหลง่กำาเนดิสญัญาณรบกวนภายนอกหนึง่ประเภทหรอืมากกวา่
จากทัง้ 3 ประเภท ความเขา้ใจในแหลง่กำาเนดิสญัญาณรบกวนประเภทตา่งๆ และวธิกีารระบปุระเภทสญัญาณรบกวน จะชว่ยใหค้ณุสามารถปรับ
เครือ่งตรวจจับโลหะใหเ้หมาะสมและมคีวามแมน่ยำายิง่ขึน้

หมายเหต:ุ การตัง้คา่ความไวการตอบสนองแบบอตัโนมตัจิะทำาใหเ้ครือ่งตรวจจับพยายามชดเชยเสยีงจากสิง่รบกวนโดยอตัโนมตั ิดงันัน้จงึควร
ระบแุหลง่กำาเนดิสญัญาณรบกวนโดยใชก้ารตัง้คา่ความไวในการตอบสนองแบบกำาหนดเอง

สญัญาณรบกวนจากคู่ลืน่แมื�เหล็กไฟฟ้า (EMI)
คลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) สามารถเกดิขึน้ไดจ้ากหลายแหลง่ โดยแหลง่กำาเนดิทีช่ดัเจนทีส่ดุคอืสายไฟฟ้า รัว้ไฟฟ้า มอเตอรไ์ฟฟ้า หมอ้แปลงไฟฟ้า  
เครือ่งสง่สญัญาณวทิย ุและโทรศพัทม์อืถอื EMI สว่นใหญจ่ะเกดิจากกจิกรรมของมนุษย ์ขณะทีฟ้่าผา่ในระยะไกลก็ถอืเป็นแหลง่กำาเนดิ EMI  
ไดด้ว้ยเชน่กนั

การระบคุู่ลืน่แมื�เหล็กไฟฟ้า (EMI):
คลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) สามารถระบไุดง้า่ยเนือ่งจากเป็นแหลง่กำาเนดิสญัญาณรบกวนเดยีวทีเ่กดิขึน้ขณะขดลวดไมเ่คลือ่นที ่เมือ่ตอ้งการ 
ตรวจสอบวา่สญัญาณรบกวนเกดิจาก EMI หรอืไม ่ใหถ้อืขดลวดอยูก่บัทีแ่ละหา่งจากวตัถทุีเ่ป็นโลหะเพือ่ฟังวา่ยงัเกดิสญัญาณรบกวนอยูห่รอืไม่

การจดัการกบัคู่ลืน่แมื�เหล็กไฟฟ้า (EMI):
	` ดำาเนนิการตดัสญัญาณรบกวน (หนา้ 13)
	` ใชข้ดลวด Double‑D โดยตัง้คา่โหมด Double‑D เป็นการตดัสญัญาณรบกวนจากคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) (หนา้ 21)

สญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ
สญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิจะเกดิขึน้เมือ่เครือ่งตรวจจับโลหะแปรสญัญาณจากพืน้ดนิเป็นสญัญาณเป้าหมายเนือ่งจากปรมิาณแรธ่าตใุนพืน้  
และสามารถแบง่ประเภทไดด้งันี:้

`	ปกต ิ— พืน้ดนิทีม่รีะดบัความเป็นแรธ่าตตุำา่
	` ตรวจโลหะยาก — พืน้ดนิทีม่รีะดบัความเป็นแรธ่าตปุานกลางถงึสงู
	` มืสีภาพแปรผนั — หรอืมรีะดบัความเป็นแรธ่าตแุละ/หรอืระดบัการนำาไฟฟ้าของพืน้ดนิแตล่ะจดุแปรผันสงู

การระบสุญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ:
ยกขดลวดขึน้ลงเหนอืพืน้ดนิหลายๆ ครัง้ทีร่ะดบัตัง้แต ่10 ถงึ 100 มม. (1/2 ถงึ 4 นิว้) หากไดย้นิสญัญาณทีส่มัพันธก์บัการเคลือ่นทีข่องขดลวด 
และสญัญาณดงักลา่วหยดุลงเมือ่ขดลวดหยดุนิง่ แสดงวา่น่ันคอืสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ

http://minelab.com


20 สารบญั

การจดัการสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ:
	` ดำาเนนิการปรับสมดลุพืน้ดนิ เพือ่ใหป้รับสมดลุพืน้ดนิไดอ้ยา่งทัว่ถงึมากทีส่ดุ ใหป้ฏบิตัติามขัน้ตอนการปรับสมดลุพืน้ดนิแบบเต็มความ

ยาว (หหหห 17) เพือ่ใหป้รับสมดลุพืน้ดนิไดอ้ยา่งรวดเร็ว ใหป้ฏบิตัติามขัน้ตอนการปรับสมดลุพืน้ดนิแบบ Quick‑Trak (หนา้ 16)
	` สำาหรับพืน้ดนิทีม่สีภาพแปรผัน ใหใ้ชก้ารตัง้คา่ประเภทพืน้ดนิเป็น "ตรวจหาโลหะยาก" (หนา้ 15)

สญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิทีม่ืกีารนำาไฟฟ้า
ดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้ามกัเกดิขึน้เมือ่ดนินัน้มสีว่นประกอบของเกลอื โดยดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้าจะสงัเกตเห็นไดอ้ยา่งชดัเจนหลงัฝนตกเมือ่เกลอืทีเ่ป็น 
สว่นประกอบในดนิไดล้ะลายในนำ้าจนเกดิสภาพการนำาไฟฟ้า อยา่งไรกต็าม พืน้ดนิอาจมกีารนำาไฟฟ้า (เค็ม) ไดโ้ดยทีไ่มม่สีญัญาณทางสภาพแวดลอ้ม
ทีเ่ห็นไดช้ดัเจน หากเครือ่งตรวจจับโลหะมคีวามไวพอทีจ่ะตรวจหาทองคำาขนาดเล็กได ้กม็แีนวโนม้ทีจ่ะตรวจหาสภาพการนำาไฟฟ้าระดบัตำา่ได ้
เชน่เดยีวกนั

การระบสุญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิทีม่ืกีารนำาไฟฟ้า:
ในการระบวุา่สญัญาณรบกวนเกดิจากพืน้ดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้าหรอืไม ่ใหถ้อืขดลวดไวเ้หนอืพืน้ดนิ 1 เมตร (3�3 ฟตุ) เอยีงขดลวดใหข้นานกบัพืน้
ดนิ (ตามแนวนอน) แลว้ยกขดลวดขึน้ลงในอากาศทีร่ะดบัความสงูระหวา่งเขา่กบัไหล ่หากไดย้นิสญัญาณรบกวนทีส่มัพันธก์บัการเคลือ่นทีข่องขด
ลวด  
แสดงวา่เสยีงนัน้มแีนวโนม้ทีจ่ะเกดิจากการนำาไฟฟ้าในพืน้ดนิ

การจดัการสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิทีม่ืสีภาพนำา:
	` ใชข้ดลวด Double‑D โดยตัง้คา่โหมด Double‑D เป็นการตดัสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า (หนา้ 21)
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โหมืด Double‑D
โหมด Double‑D จะจัดการสญัญาณรบกวนจากคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) หรอืพืน้ดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า  
(เค็ม) เมือ่ใชข้ดลวด GPX 14™ Double‑D และโหมดเหลา่นีจ้ะพรอ้มใชง้านเมือ่ใชข้ดลวด Double‑D  
เทา่นัน้
ขดลวด Double‑D มคีณุสมบตัใินการตดัสญัญาณรบกวนจากคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) และสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิ (เค็ม) ทีม่กีารนำาไฟฟ้า 
โดยขดลวด Double‑D จะประกอบดว้ยลวดทองแดงทีถ่กูขดเป็นรปูตวั 'D' แบบหลงัชนกนัสองชดุและวางทบัซอ้นกนัตรงกึง่กลางของขดลวด

เครือ่งตรวจจับโลหะรุน่ GPX 6000™ สามารถตรวจจับเป้าหมายไดจ้ากขดลวดชดุใดชดุหนึง่จากสองชดุดงักลา่ว ไมว่า่จะเป็นคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า 
(EMI), สญัญาณการนำาไฟฟ้า (เกลอื) และเป้าหมายตา่งๆ ลว้นมกีารตอบสนองแตกตา่งกนัไปในขดลวดแตล่ะชดุและสามารถนำามาเปรยีบเทยีบ
กนัได ้สญัญาณคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) จะตอบสนองเหมอืนกนัเกอืบทัง้หมดในขดลวดแตล่ะชดุ เนือ่งจากมาจากแหลง่ซึง่อยูห่า่งออกไป 
ขณะทีด่นิทีม่คีวามเค็มถอืเป็นแหลง่สญัญาณรบกวนซึง่มขีนาดคอ่นขา้งใหญแ่ละคอ่นขา้งสมำา่เสมอ จงึใหส้ญัญาณขนาดใหญก่วา่ในขดลวด 
ชดุใดชดุหนึง่โดยเฉพาะ (ขดลวดสง่สญัญาณ) ในทางกลบักนั กอ้นทองคำาจะมกีารตอบสนองแตกตา่งกนัเป็นอยา่งมากในขดลวดแตล่ะชดุ 
เมือ่ขดลวดเคลือ่นทีอ่ยูข่า้งบน สญัญาณจากกอ้นทองคำาจะแตกตา่งกนัไปตามการแกวง่ของเครือ่งตรวจจับโลหะ รวมถงึระดบัความลกึของ 
กอ้นทองคำา

การลบลา้งการตอบสนองจากขดลวดทัง้สองชดุนีใ้นอตัราสว่นทีแ่ตกตา่งกนัจะทำาใหเ้ครือ่งตรวจจับโลหะสามารถลดการตอบสนองจาก
คลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) หรอืพืน้ดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า (เค็ม) ซึง่อยูห่า่งออกไปไดอ้ยา่งมปีระสทิธภิาพ และการลบลา้งนีย้งัสง่ผลตอ่การตอบสนอง 
ของเป้าหมายดว้ย โดยการตอบสนองของกอ้นทองคำาทีอ่ยูล่กึลงไปจะลดลง ขณะทีก่อ้นทองคำาทีอ่ยูต่ ืน้กวา่จะแทบไมไ่ดรั้บผลกระทบใดๆ 
เทา่กบัวา่สามารถตัง้คา่ขดลวด Double‑D ใหต้ดัสญัญาณรบกวนจากคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) และสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า 
(เค็ม) ไดอ้ยา่งเหมาะสม โดยความไวตอ่เป้าหมายทีอ่ยูต่ืน้จะยงัคงอยูใ่นระดบัคอ่นขา้งดใีนทัง้สองกรณี แตจ่ะตรวจหาเป้าหมายทีอ่ยูล่กึไดย้ากขึน้

การต ัง้คู่�าโหมืด Double‑D

เร ิม่ืตน้ `

1. กดปุ� มืการตดัสญัญาณรบกวนคู่า้งไว้
เป็นเวลาอย�างนอ้ย 2.5 วนิาที

กดปุ่ มคา้งไวเ้ป็นเวลา
อยา่งนอ้ย 2�5 วนิาที

เมือ่ตอ้งการสลบัไปมาระหวา่งโหมด Double‑D ทัง้สองโหมด ใหก้ดปุ่ ม
การตดัสญัญาณรบกวนคา้งไวอ้ยา่งนอ้ย 2�5 วนิาที

ไอคอนของโหมด Double‑D ทีก่ำาลงัเปิดใชอ้ยูจ่ะปรากฏขึน้

การเลอืกโหมืด Double‑D ทีถ่ก่ตอ้ง

การตดัสญัญาณรบกวนจากคู่ลืน่แมื�เหล็กไฟฟ้า (EMI) (คา่เริม่ตน้): ใชเ้มือ่สญัญาณรบกวนเกดิจากการรบกวนของบรรยากาศ  
คลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI) เป็นสญัญาณรบกวนทีเ่กดิขึน้เมือ่ถอืขดลวดอยูก่บัที่

การตดัสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิทีม่ืกีารนำาไฟฟ้า: ใชเ้มือ่สญัญาณรบกวนเกดิจากดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า (เค็ม) สภาพการนำาไฟฟ้า
เป็นตน้เหตขุองสญัญาณรบกวนทีเ่กดิขึน้เมือ่ยกขดลวดขึน้ลงในอากาศทีร่ะดบัความสงูระหวา่งเขา่กบัไหล่

คู่ำาแนะนำาสำาหรบัโหมืด Double‑D

การตดัสญัญาณรบกวนจากคู่ลืน่แมื�เหล็กไฟฟ้า (EMI) 
(คา่เริม่ตน้)

ลดผลกระทบของคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI)

การตดัสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิทีม่ืกีารนำาไฟฟ้า
ลดผลกระทบของดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า (เค็ม)

ใชเ้มือ่ทำาการตรวจหา:
`	ในบรเิวณใกลส้ายไฟฟ้า
`	ในสภาพอากาศทีม่ลีมพายุ
`	ในบรเิวณใกลก้บัเครือ่งตรวจจับโลหะเครือ่งอืน่

ใชเ้มือ่ทำาการตรวจหา:
`	ในเหมอืงทองแบบเปิดขนาดใหญซ่ึง่มดีนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า 

(เค็ม)
`	ในพืน้ดนิเปียก

คา่เริม่ตน้
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ขดีจำากดัคู่วามืถีเ่สยีง
ขดีจำากดัความถีเ่สยีงทีเ่หมาะสมคอืโทนเสยีงพืน้หลงัแบบคงทีซ่ ึง่จะชว่ยทำาใหส้ญัญาณทีม่ ี
ความแรงตำา่มคีวามชดัเจนขึน้ และยงัชว่ยปรับระดบัความไวทีเ่หมาะสมไดด้ว้ย
สำาหรับขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัการใชข้ดีจำากดัความถีเ่สยีงในการปรับความไวในการตอบสนองแบบกำาหนดเองเพือ่การเพิม่ระดบัความลกึสงูสดุ 
ในการตรวจหาของเครือ่งตรวจจับโลหะ โปรดดทูีห่วัขอ้ "ความไวในการตอบสนองแบบกำาหนดเอง" (หนา้ 12)

ขดีจำากดัความถีเ่สยีงจะถกูปิดไวต้ามคา่เริม่ตน้เมือ่มกีารตัง้คา่ความไวในการตอบสนองแบบ "อตัโนมตั"ิ และ "อตัโนมตั+ิ" และจะถกูเปิดไวต้าม 
คา่เริม่ตน้เมือ่มกีารตัง้คา่ความไวในการตอบสนองแบบกำาหนดเองทกุแบบ โดยสามารถเลอืกใหเ้ปิด/ปิดขดีจำากดัความถีเ่สยีงไดต้ามตอ้งการ  
ทกุครัง้ทีปิ่ดเครือ่งตรวจจับโลหะ ขดีจำากดัความถีเ่สยีงจะกลบัไปเป็นการตัง้คา่เริม่ตน้จากโรงงาน

การเปิด/ปิดขดีจำากดัคู่วามืถีเ่สยีง
เร ิม่ืตน้ `

1. กดปุ� มืประเภทพืน้ดนิคู่า้งไวเ้ป็นเวลา
อย�างนอ้ย 2.5 วนิาที

กดปุ่ มคา้งไวเ้ป็นเวลา
อยา่งนอ้ย 2�5 วนิาที

เมือ่ตอ้งการสลบัการเปิด/ปิดขดีจำากดัความถีเ่สยีง ใหก้ดปุ่ มประเภทพืน้ดนิ
คา้งไวเ้ป็นเวลาอยา่งนอ้ย 2�5 วนิาที

โดยสามารถไดย้นิขดีจำากดัความถีเ่สยีงในทกุระดบัความดงัของเสยีง
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การแกป้ญัหา
ในกรณีทีป่ระสบปัญหาใดๆ ตามทีร่ะบไุวใ้นเนือ้หาสว่นนี ้ใหป้ฏบิตัติามขัน้ตอนทีแ่นะนำาตามลำาดบั
กอ่นหลงั กอ่นทีจ่ะตดิตอ่ศนูยบ์รกิารทีไ่ดรั้บอนุญาตของ Minelab

ขอ้ผดิพลาด
ขอ้ผดิพลาดของขดลวด
หากเกดิขอ้ผดิพลาดของขดลวด จะปรากฏไอคอนขอ้ผดิพลาดและ
ไอคอนขดลวดเป็นเวลา 5 วนิาทกีอ่นทีเ่ครือ่งตรวจจับโลหะจะปิด 
การทำางานโดยอตัโนมตัิ

ขอ้ผดิพลาดของระบบ
หากเกดิขอ้ผดิพลาดของระบบ จะปรากฏไอคอนขอ้ผดิพลาดเป็นเวลา  
5 วนิาทกีอ่นทีเ่ครือ่งตรวจจับโลหะจะปิดการทำางานโดยอตัโนมตัิ

การแกไ้ขขอ้ผดิพลาด

ไอคู่อนขดลวดและไอคู่อนขอ้ผดิพลาดปรากฏขึน้เป็นเวลา 5 วนิาทกี�อนทีเ่คู่รือ่งตรวจจบัโลหะจะปิดการทำางาน
1. ตรวจสอบวา่มกีารตอ่คอนเนคเตอรข์องขดลวดทีห่นา้กลอ่งควบคมุอยา่งถกูตอ้ง
2. ตรวจสอบความชำารดุเสยีหายของสายขดลวด
3. ตรวจสอบหาสญัญาณความชำารดุเสยีหายของสายขดลวดทีม่องเห็นได ้
4. ลองใชข้ดลวดชดุอืน่ (ถา้ม)ี
5. หากยงัมปัีญหาอยู ่ใหต้ดิตอ่ศนูยบ์รกิารทีไ่ดรั้บอนุญาตของ Minelab

ไอคู่อนขอ้ผดิพลาดปรากฏขึน้เป็นเวลา 5 วนิาทกี�อนทีเ่คู่รือ่งตรวจหาจะปิดการทำางาน
1. ตดิตอ่ศนูยบ์รกิารทีไ่ดรั้บอนุญาตของ Minelab

ขดลวดเกดิการโอเวอรโ์หลด
หากมวีตัถโุลหะขนาดใหญม่ากอยูใ่กลก้บัขดลวด อาจทำาใหร้ะบบอเิล็กทรอนกิสข์องเครือ่งตรวจจับโลหะเกดิการโอเวอรโ์หลดได ้หากเป็นเชน่นัน้  
ไอคอนขดลวดจะกะพรบิและจะมเีสยีงเตอืนดงัขึน้หลายครัง้ จนกวา่จะเคลือ่นยา้ยขดลวดออกจากสิง่ทีท่ำาใหเ้กดิการโอเวอรโ์หลดดงักลา่ว 
เครือ่งตรวจจับโลหะจะปิดการทำางานโดยอตัโนมตัหิลงัจากทีข่ดลวดเกดิการโอเวอรโ์หลดอยา่งตอ่เนือ่งเป็นเวลา 60 วนิาที

การโอเวอรโ์หลดไมเ่ป็นอนัตรายรา้ยแรงตอ่ระบบอเิล็กทรอนกิสข์องเครือ่งตรวจจับโลหะ
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การแกป้ญัหาท ัว่ไป
เปิดเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะไมื�ได ้หรอืเคู่รือ่งปิดการทำางานเอง
1. ชารจ์แบตเตอรี่

ไมื�มืเีสยีง — หฟ่งั ML 100, การใช้ง้านแบบต�อสาย
1. ตรวจสอบวา่เครือ่งตรวจจับโลหะเปิดอยูห่รอืไม ่และการเริม่ระบบเสร็จสมบรูณแ์ลว้หรอืยงั
2. ตรวจสอบวา่เสยีบหฟัูงไวห้รอืไม่
3. ตรวจสอบวา่ปรับความดงัของเสยีงใหอ้ยูใ่นระดบัทีไ่ดย้นิหรอืไม่
4. ถอดสายหฟัูงออกแลว้ดใูหแ้น่ใจวา่ไดย้นิเสยีงจากลำาโพงของเครือ่งตรวจจับโลหะ
5. ลองใชห้ฟัูงชดุอืน่ (ถา้ม)ี

ไมื�มืเีสยีง — หฟ่งั ML 100, การใช้ง้านแบบไรส้าย
1. ตรวจสอบวา่เปิดหฟัูงอยูห่รอืไม่
2. ตรวจสอบวา่เปิด Bluetooth® ของเครือ่งตรวจจับโลหะและทำาการจับคูก่บัหฟัูง Bluetooth® แลว้หรอืไม ่(กลา่วคอืไอคอน Bluetooth®  

ตดิสวา่งอยา่งตอ่เนือ่ง)
3. ตรวจสอบวา่ชารจ์หฟัูงแลว้หรอืไม่
4. ตรวจสอบวา่ปรับความดงัของเสยีงของเครือ่งตรวจจับโลหะใหอ้ยูใ่นระดบัทีไ่ดย้นิหรอืไม่
5. ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ปรับการควบคมุความดงัของเสยีงบนหฟัูงใหอ้ยูใ่นระดบัทีไ่ดย้นิ
6. ลองใชห้ฟัูง Bluetooth® ชดุอืน่
7. ลองใชห้ฟัูงแบบมสีาย

ไมื�สามืารถจบัคู่่�กบัหฟ่งั ML 100 ได้
1. ปิดหฟัูง ML 100 แลว้ทำาการจับคูอ่กีครัง้
2. ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่หฟัูงอยูภ่ายในระยะ 1 เมตร (3�3 ฟตุ) จากชดุควบคมุเครือ่งตรวจจับโลหะโดยไมม่สี ิง่กดีขวางระหวา่งหฟัูงกบั 

เครือ่งตรวจจับโลหะ (รวมถงึตวัผูใ้ชเ้อง)
3. เคลือ่นทีอ่อกจากแหลง่ของสิง่รบกวน เชน่ โทรศพัทม์อืถอื (โทรศพัทเ์คลือ่นที)่
4. หากมอีปุกรณ ์Bluetooth® เครือ่งอืน่อยูห่ลายเครือ่งในบรเิวณใกลเ้คยีง การจับคูอ่าจใชเ้วลานานขึน้ เคลือ่นทีอ่อกจากบรเิวณดงักลา่วแลว้

ลองจับคูใ่หมอ่กีครัง้
5. ทำาการรเีซต็หฟัูงกลบัไปเป็นคา่จากโรงงาน แลว้ลองจับคูก่บัเครือ่งตรวจจับโลหะอกีครัง้
6. นำาเครือ่งตรวจจับโลหะไปจับคูก่บัหฟัูง Bluetooth® ชดุอืน่ แลว้ลองนำาหฟัูง ML 100 ไปจับคูก่บัเครือ่งตรวจจับโลหะอกีครัง้

กา้นเคู่รือ่งตรวจจบัโลหะเกดิการไถลเมืือ่รบันำา้หนกัเพยีงเล็กนอ้ย หรอืล็อคู่ไดไ้มื�แน�น
1. คลายสกรตูวัล็อคเกลยีวดา้นบนและดา้นลา่ง โดยปลอกดา้นนอกแบบเกลยีวของตวัล็อคเกลยีวแตล่ะตวัจะแยกออกจากปลอกดา้นใน
2. เลือ่นกา้นเครือ่งตรวจจับโลหะออกจากกนั 

คอนเนคเตอรข์องขดลวดจะตอ้งตอ่กบัเครือ่งตรวจจับโลหะขณะทีท่ำาความสะอาดเพือ่ป้องกนันำ้าเขา้ 
3. ลา้งชิน้สว่นตวัล็อคเกลยีวและกา้นในนำ้าสะอาดใหห้มดจดจนกระทัง่ไมม่ทีราย ดนิ และกรวดเกาะตดิอยู ่ 

หา้มทำาความสะอาดกา้นหรอืตวัล็อคเกลยีวโดยใชต้วัทำาละลาย
4. ใชผ้า้สะอาดเชด็กา้นใหแ้หง้ แลว้ประกอบกา้นและตวัล็อคเกลยีวกลบัเขา้ที่

เสยีงจากลำาโพงในตวัไดย้นิไมื�ช้ดัหรอื 'ขาดๆ หายๆ'
1. ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ปิดเครือ่งตรวจจับโลหะแลว้
2. ถอดสกรดูา้นหลงัเครือ่งตรวจจับโลหะ แลว้ถอดฝาครอบลำาโพงออก
3. ตรวจสอบวา่มฝีุ่ นละอองและสิง่สกปรกบนลำาโพงหรอืไม ่ถา้จำาเป็น ใหใ้ชผ้า้นุ่มหมาดเชด็ลำาโพงเบาๆ หรอืลา้งดว้ยนำ้าสะอาดเพือ่ขจัด 

ฝุ่ นละอองและสิง่สกปรกทีเ่กาะอยูอ่อกไป
หา้มขจัดสิง่สกปรกอดัแน่นบนลำาโพงออกโดยใชเ้ครือ่งมอืแหลมคม เนือ่งจากอาจทำาใหเ้กดิความเสยีหายได ้
หากมสี ิง่สกปรกเกาะแน่น ใหพ้รมนำ้าใหชุ้ม่แลว้ทิง้ไวใ้หอ้อ่นตวัลง แลว้จงึลา้งหรอืเชด็ออก
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คู่ำาจำากดัสทิธิค์ู่วามืรบัผดิช้อบ 

เครือ่งตรวจจับโลหะของ Minelab ตามทีอ่ธบิายไวใ้นคูม่อืการใชง้านฉบบันีไ้ดรั้บการ
ออกแบบ 
และผลติใหเ้ป็นเครือ่งตรวจจับโลหะมคีา่อยา่งชดัเจน และไดรั้บการแนะนำาใหใ้ชใ้นการ
ตรวจหาสมบตัแิละทองคำาในสภาพแวดลอ้มทีไ่มเ่ป็นอนัตราย เครือ่งตรวจจับโลหะรุน่นี ้
ไมไ่ดอ้อกแบบใหใ้ชเ้ป็นเครือ่งตรวจจับโลหะกบัระเบดิหรอืเครือ่งมอืตรวจหากระสนุทีย่งั
ไมถ่กูยงิ

เครือ่งหมายแบบตวัอกัษรและโลโก ้Bluetooth® เป็นเครือ่งหมายการคา้จดทะเบยีนที ่
Bluetooth SIG, Inc� เป็นผูค้รอบครอง โดย Minelab ไดรั้บสทิธิอ์นุญาตใหน้ำาเครือ่งหมาย

ดงักลา่วมาใชง้านได ้

Qualcomm aptX เป็นผลติภณัฑข์อง Qualcomm Technologies, Inc� และ/หรอื 
บรษัิทในเครอื Qualcomm เป็นเครือ่งหมายการคา้ของ Qualcomm Incorporated  
ซึง่จดทะเบยีนในสหรัฐอเมรกิาและประเทศอืน่ๆ โดย aptX เป็นเครือ่งหมายการคา้ของ 
Qualcomm Technologies International, Ltd� ซึง่จดทะเบยีนในสหรัฐอเมรกิาและ 
ประเทศอืน่ๆ

MINELAB®, GPX 6000™, GeoSense‑PI™, GPX 11™, GPX 14™ และ GPX 17™  
เป็นเครือ่งหมายการคา้ของ Minelab Electronics Pty� Ltd�

ผลงานชิน้นีไ้ดรั้บอนุญาตภายใตใ้บอนุญาตสากล Creative Commons Attribution‑
NonCommercial‑NoDerivatives 4�0 International (CC BY‑NC‑ND 4�0)  
ดสูำาเนาใบอนุญาตดงักลา่วไดท้ี:่  
http://creativecommons�org/licenses/by‑nc‑nd/4�0/

การดแ่ลรกัษาและคู่วามืปลอดภยั
ใชง้านและดแูลรักษาเครือ่งตรวจจับโลหะโดยปฏบิตัติามคำาแนะนำาดา้นลา่งนี ้เพือ่รับประกนั 
การใชง้านอยา่งปลอดภยัและอายกุารใชง้านทีย่าวนาน
`	หา้มนำาตวัเครือ่งตรวจจับโลหะไปจุม่นำ้า — เครือ่งนีส้ามารถกนัฝนไดเ้ทา่นัน้

`	ขดลวด GPX 6000™ ทัง้หมดกนันำ้าไดถ้งึ 1 เมตร (3�3 ฟตุ) ทัง้นีต้อ้งระมดัระวงัไมใ่หค้อนเนคเตอรข์องขดลวดจุม่ลงในนำ้า

`	กลอ่งแบตเตอรีไ่มส่ามารถกนันำ้าได ้— หา้มนำากลอ่งแบตเตอรีไ่ปจุม่ของเหลวทกุชนดิหรอืปลอ่ยใหน้ำ้าเขา้

`	ลา้งมอืกอ่นใชเ้ครือ่งตรวจจับโลหะ ในกรณีทีม่กีารทาครมีกนัแดดหรอืโลชัน่กนัแมลง

`	หา้มทำาความสะอาดโดยใชต้วัทำาละลาย ใหใ้ชผ้า้หมาดกบันำ้าสบูอ่อ่น

`	หา้มใหเ้ครือ่งตรวจจับโลหะสมัผัสนำ้ามนัเบนซนิ/นำ้ามนัปิโตรเลยีม หรอืของเหลวทีม่ปิีโตรเลยีมเป็นสว่นประกอบทกุชนดิอยา่งเด็ดขาด

`	ระวงัอยา่ใหท้รายและกรวดเขา้ไปในกา้นและสิง่เกีย่วยดึตา่งๆ (เชน่ ชดุคานขดลวดและตวัล็อคเกลยีว) หากมทีรายและกรวดสะสมอยูใ่นชิน้
สว่นเหลา่นี ้จะตอ้งลา้งออกใหห้มดจดและเชด็ใหแ้หง้

`	หา้มนำาเครือ่งตรวจจับโลหะหรอือปุกรณเ์สรมิไปสมัผัสวตัถแุหลมคม เนือ่งจากอาจทำาใหเ้กดิรอยขดีขว่นและความเสยีหายได ้

`	หา้มวางเครือ่งตรวจจับโลหะไวก้ลางอากาศหนาวจัดหรอืรอ้นจัดเป็นเวลานานกวา่ทีจ่ำาเป็น และใหน้ำาผา้มาคลมุไวเ้มือ่ไมไ่ดใ้ชง้านเพือ่
ปกป้องเครือ่ง อยา่วางทิง้ไวใ้นยานพาหนะทีม่คีวามรอ้น

`	ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่สายขดลวดอยูใ่นสภาพดแีละไมม่กีารรับแรงบบีเคน้มากเกนิไป

`	ใชค้วามระมดัระวงัในการขนสง่หรอืจัดเกบ็เครือ่งตรวจจับโลหะ แมว้า่เครือ่งตรวจจับโลหะจะทำาจากวสัดคุณุภาพระดบัสงูสดุและผา่นการ
ทดสอบความทนทานอยา่งเขม้งวดมาแลว้ แตช่ ิน้สว่นของเครือ่งตรวจจับโลหะและจอแสดงผลก็ยงัอาจเป็นรอยขดีขว่นหรอืไดรั้บความเสยี
หายอยา่งรนุแรงไดห้ากไมร่ะมดัระวงัอยา่งเพยีงพอ

`	หา้มใหห้ฟัูง ML 100 หรอือปุกรณช์ารจ์สมัผัสของเหลว/ความชืน้ หรอืบรเิวณทีม่คีวามชืน้สงู

`	หา้มใหเ้ด็กเลน่เครือ่งตรวจจับโลหะหรอือปุกรณเ์สรมิทีใ่หม้าดว้ย เนือ่งจากชิน้สว่นขนาดเล็กอาจทำาใหเ้กดิอนัตรายจากการสำาลกัได ้

`	ทำาการชารจ์แบตเตอรีแ่บบชารจ์ไดแ้ละอปุกรณเ์สรมิตา่งๆ ตามคำาแนะนำาทีใ่หไ้วเ้ทา่นัน้

`	อยา่ชารจ์แบตเตอรีแ่บบชารจ์ไดแ้ละอปุกรณเ์สรมิในสภาวะทีม่อีณุหภมูแิบบสดุขัว้

`	ถอดแบตเตอรีอ่อกกอ่นการขนสง่ทางอากาศ

http://minelab.com
http://creativecommons.org/licenses/by-nc-nd/4.0/
https://creativecommons.org/
http://creativecommons.org/licenses/by-nc-nd/4.0/


26 สารบญั

ขอ้มืล่จำาเพาะ
โหมืดการคู่น้หา  
(ประเภทพืน้ดนิ)

ตรวจหาโลหะยาก (คา่เริม่ตน้)

ปกติ

โหมืด Double‑D
การตดัสญัญาณรบกวนจากคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า (EMI)  
(คา่เริม่ตน้)

การตดัสญัญาณรบกวนจากพืน้ดนิทีม่กีารนำาไฟฟ้า

การปรบัสมืดลุพืน้ดนิ
อตัโนมตัิ
กำาหนดเอง (Quick‑Trak)

การตดัสญัญาณรบกวน อตัโนมตัิ

คู่วามืไวในการตอบสนอง
กำาหนดเอง (ระดบั 1–10)

อตัโนมตั ิ(ระดบั 11)

อตัโนมตั+ิ (ระดบั 12)

ขดีจำากดัคู่วามืถีเ่สยีง
เปิด
ปิด

ระดบัเสยีง 5 ระดบั

คู่วามืยาว
เมือ่ยดืออก: 155 ซม� (61 นิว้)

เมือ่พับเกบ็: 67 ซม� (26�5 นิว้)

นำา้หนกั 2�1 กก� (4�6 ปอนด)์ (มขีดลวด Monoloop ทรงกลม 11")

จอแสดงผล โมโนโครม LCD พรอ้มไฟสอ่งพืน้หลงั

ขดลวดทีใ่ช้ไ้ด้
GPX 11™ Monoloop ทรงกลม 11"

GPX 14™ Double‑D ทรงกลม 14"

GPX 17™ Monoloop ทรงร ี17"×13"

เอาตพ์ตุเสยีง
ลำาโพงขยายเสยีงในตวั
หฟัูงแบบมสีาย 3�5 มม. (1/8 นิว้)

ระบบเสยีงไรส้าย Bluetooth® (aptX™ Low Latency)

หฟ่งัทีใ่หม้ืาดว้ย หฟัูงไรส้าย ML 100

แบตเตอรีท่ ีใ่หม้ืาดว้ย แบตเตอรีล่เิธยีมไอออน 5833 mAh แบบชารจ์ได ้
ระยะเวลาใช้ง้านแบตเตอรี่ 8 ชัว่โมง (โดยประมาณ)

ระยะเวลาช้ารจ์แบตเตอรี่ 5‑6 ชัว่โมง (โดยประมาณ)

การกนันำา้
ขดลวด: จุม่นำ้าไดถ้งึ 1 เมตร (3�3 ฟตุ)

เครือ่งตรวจจับโลหะ: กนันำ้ากระเซน็/ฝน
คู่วามืถีใ่นการใช้ง้าน 1�225 kHz

ช้�วงอณุหภม่ืใินการใช้ง้าน −10°C ถงึ +50°C (+14°F ถงึ +122°F)

ช้�วงอณุหภม่ืใินการจดัเก็บ −20°C ถงึ 70°C (−4°F ถงึ +158°F)

เทคู่โนโลยหีลกั 
GeoSense‑PI™

Bluetooth

aptX™ Low Latency

อปุกรณอ์าจมกีารเปลีย่นแปลงไปตามรุน่หรอื 
สิง่ทีส่ัง่ซือ้พรอ้มกบัเครือ่งตรวจจับโลหะ ทัง้นี ้
Minelab ขอสงวนสทิธิใ์นการตอบสนองตอ่ 
ความกา้วหนา้ทางเทคนคิซึง่เกดิขึน้อยา่งตอ่เนือ่ง
ดว้ยการเปลีย่นแปลงการออกแบบ อปุกรณ ์และ
คณุสมบตัทิางเทคนคิไดต้ลอดเวลา 

ดขูอ้มลูจำาเพาะลา่สดุไดท้ี ่www�minelab�com
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